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Rzeczywistos¢ #EV w 2019 roku

9:00 - 9:55 Rejestragja

Wystapienia otwierajace (zaplanowane)

Przedstawiciel

Minister Przedsiebiorczosci i Technologii
Tadeusz Skobel

Sekretarz Stanu w Ministerstwie Energii
Robert Soszynski

Zastepca prezydenta m.st. Warszawy
Prof. Stanistaw Wincenciak
Prorektor ds. rozwoju, Politechnika Warszawska
Grzegorz Matusiak

Poset na Sejm RP, przewodniczacy
Parlamentarnego Zespotu ds. Energetyki

00 - 10:20
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Wyktady wprowadzajace

Elektromobilna rzeczywistos¢ AD 2019
czyli rozmowa Mistrza -

Prof. Lech M. Grzesiak (Dziekan Wydziatu
Elektrycznego Politechniki Warszawskiej)

i ucznia

Robert Grudzinski (Fundacja Nasza Energia)
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Miasta przysztosci — e-Mobility Roadmap
for Warsaw
Maciej Mazur (PSPA)
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Transport publiczny - przykitad dobre;j
praktyki

Jan Kuzminski (Prezes Zarzadu MZA
Warszawa)
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Nowe technologie #EV

Wyktad wprowadzajacy

Samochéd elektryczny zasilany zielong
energia na wyspie przysztosci. Magia czy
rzeczywisto$¢? Renault na Porto Santo.
Andrzej Gemra

Z-ca Dyrektora Renault East ds. Efektywnosci i
Rozwoju Nowych Projektow

11:20 - 12:20

Czy zbudujemy polskie ogniwo do barterii
pojazdu elektrycznego a moze ogniwo do
domowego magazynu energii czyli stow
kilka o Konsorcjum PolStorEn.
Prof.Wiadystaw Wieczorek

Dziekan Wydziatu Chemicznego Politechniki
Warszawskiej
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Ekonomista a inzynier: kompromis czy
walka o swoje? Rok pézniej.
Prof. Mirostaw Bojanczyk

Partner Il Kongresu Akademia Finansow i Biznesu Vistula

Dialog z uczestnikami i zaproszonymi

@ R E N AU LT E:r?;rs;saivgidelami firm bioracych udziat w




Jak sfinansowac #EV?

Wyktad wprowadzajacy

25,36, 150 ... i inne tajemnicze liczby
#EV - Jak sfinansowa¢ rozwéj
elektromobilnosci?

Robert Grudzinski, Fundacja Nasza Energia
Maciej Mazur. PSPA

12:40 - 13.20
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Czesc

Metodyka lokalizacji stacji do zasilania
samochodow elektrycznych

Jan Frania

Wiceprezes Zarzadu PGE Dystrybucja
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13.20 - 14.00

Doswiadczenia | rzeczywistos¢ #EV

Prezentacje

Elektryczny autobus — doswiadczenia z
projektowania i budowy.
Prezentacja RAFAKO

LAS ENRGII
Jerzy Fijas, Lasy Panstwowe

Ciepto i zimno w elektromobilnosci. Jak
projektowac¢ chtodzenie baterii i
ogrzewanie kabiny

dr inz. Bartosz Gorecki, QUICKERSIM

Doswiadczenia z projektowania i budowy
baterii do pojazdow elektrycznych

i domowych magazynow energii.
Prezentacja BTO

Podsumowanie i zakonczenie
lll Kongresu

Prof. Lech Grzesiak

Dziekan Wydziatu Elektrycznego, Politechnika
Warszawska

Leszek Drogosz

Dyrektor Biura Infrastruktury m.st.Warszawy

Partnerzy merytoryczni lll Kongresu
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Woydarzenie
towarzyszace:
prezentacje
start’'upow

i Kot Naukowych
Politechniki
Warszawskiej

POLSKIE
TOWARZYSTWO
POJAZDOW
EKOLOGICZNYCH

¥ PTPE

WARTO TU BYC!

Postuchaj, co maja Ci do przekazania
biznesowi wizjonerzy.

Pomnéz kontakty i poznaj
spotecznosci mtodych przedsiebiorcow
i doswiadczonych prelegentow.
Podziel sie historig sukcesu, ktora
zainspiruje innych.
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Mozliwos¢ nawiazania wspotpracy
z potencjalnymi partnerami.
Okazja do skutecznego dialogu

z biznesem i ekspertami.
Mozliwos¢ prezentacji swoich
pomystow.

DIALOG

Wymiana pomystéw, najswiezsze
trendy.

Warianty inwestycyjnych mozliwosci.
Programy akceleracyjne

i finansowanie rozwoiju.

Wsparcie w ocenie, pilotazu

i wdrazaniu rozwigzan.
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SPINE*

SPIN E* to miejsce gdzie powstaja unikalne produkty dla elektromobilnosci, energetyki OZE i
lotnictwa. Tutaj powstaty, unikalne w skali swiatowej, mikroturbiny wiatrowe

o pionowej osi obrotu. W prototypowni kompozytowej wykonano prototyp karoserii
polskiego pojazdu elektrycznego TRIGGO, wykonano prototyp turbiny wodnej typu FFA,
powstaty projekty dronéw dla wojska i zastosowan cywilnych. Zespot SPIN E* opracowat
system do tadowania i roztadowywania samochodow elektrycznych oparty na magazynie
energii.

Zespot SPIN E* stanowia specjalisSci z zakresu projektowania samolotéw, ultralekkich
konstrukeji kompozytowych, pojazdéw elektrycznych, eksperci od projektowania energo-
elektroniki, BMS-ow baterii, uktadow tadowania i roztadowywania dla samochodéow
elektrycznych, ukladow magazynowania energii.

www.spineplus.pl

SPIM EY
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Bartosz Goérecki (CEO) Woijciech Regulski (Co-founder)

QuickerSim jest producentem inzynierskiego oprogramowania CFD, oraz firma oferujaca
konsulting z tego zakresu. Jest réwniez partnerem produktowym MathWorks Inc.

Firma zostata zatozona przez dwoch doktorow z Politechniki VWarszawskiej w oparciu o ich
doswiadczenia zdobyte podczas wielu projektow badawczych i przemystowych na catym
Swiecie. Misja firmy jest dostarczanie wydajnego srodowiska CFD oraz najlepszej jakosci
ustug inzynierskich.

Kluczowym produktem firmy jest QuickerSim CFD Toolbox for MATLAB. QuickerSim
dostrzegt potrzebe pojawienia sie na rynku elastycznego i lekkiego sSrodowiska do
wykonywania symulacji cieplno - przeptywowych. Podstawowymi zaletami MATLABA jest
wzrost produktywnosci oraz doskonate wsparcie uzytkownika. Toolbox zostat rozwiniety na.
Oferowane podstawie metody elementéw skonczonych. Jest to bardzo znane podejscie
obliczeniowe. Ustugi inzynierskie obejmuja zarowno standardowe symulacje CFD, jak i
kompleksowe zadania projektowe. Zespdt QuickerSim posiada doswiadczenie m.in. w
projektowaniu turbin, analizach HVAC, rozwijaniu uproszczonych kodow CFD do
przyspieszania cyklu rozwoju produktu w przemysle motoryzacyjnym sa rowniez
standardowe ustugi obliczeniowe w dziedzinie mechaniki konstrukgcji, takie jak konstrukcja
mechaniczna i analizy naprezen.

Firma oferuje tez szkolenia z zarkesu mechaniki ptynéow oraz metod numerycznych. Kursy sa
roznego rodzaju - podstawowy oferowany kurs to wprowadzenie do QuickerSim CFD
Toolbox for MATLAB.

CS QUICKERSIM




RADA KOL NAUKOWYCH

Rada Kot Naukowych PV jest organem reprezentujacym i zrzeszajacym wszystkie Kota Naukowe
Politechniki Warszawskie;.

Cele RKN:

* Reprezentowanie Kot Naukowych przed Wiadzami PWV, organami Samorzadu Studentow PWV oraz na
forum ogdlnopolskim i miedzynarodowym

* Wspottworzenie platformy wspotpracy i wymiany doswiadczen pomiedzy Kotami Naukowymi

* Wspieranie rozwoju Kot Naukowych

* Pozyskiwanie funduszy na dziatalnos¢ Két Naukowych

* Zrzeszanie oraz integrowanie cztonkow Kot Naukowych

RKN zatozone cele osiaga poprzez realizacje corocznych projektow, takich jak:

* Targi Kot Naukowych KONIK (60 wystawcéw i ponad 1500 gosci)

* Pula na Projekty Kot Naukowych (120 tys. zt na projekty naukowe)

* Konferencja Koto Nauki (15 uczelni technicznych z catej Polski)

* Rada Két
2V Naukowych

POLITECHNIKA WARSZAWSKA




KOLO NAUKOWE ELEKTRA

W lutym 2016 roku powstato pierwsze w Polsce, wytacznie zenskie, techniczne
Koto Naukowe Elektra. Z poczatku rozgtosnione tylko na kierunku
"elektrotechnika", dzi§ zrzesza réwniez dziewczyny zainteresowane automatyka,
informatyka i mechanika. Pierwszym projektem kota byta modernizacja pojazdu
elektrycznego typu Melex. Pojazd trafit do nas catkowicie niezdatny do uzytku,
natomiast pod koniec 2017 roku byt juz w petni sprawny. Po sukcesie pierwszego
duzego projektu przyszedt czas na kolejne przedsiewziecie, dlatego
rozpoczetySmy prace nad elektro konwersja gokarta spalinowego i to wilasnie
prace nad tym projektem od wrzesnia 2018 roku skupiaja nasze dziatania. Stan w
jakim otrzymatysmy gokarta powoduje, ze projekt wymaga duzego naktadu pracy i
niewiele elementéw nadaje sie¢ do ponownego uzytku. Obecnie dziatania
prowadzone sa w dwoch gtownych zespotach: zespot elektryczny oraz
mechaniczny. Wykonane zostaty wstepne projekty zaréwno jednej jak i drugiej
czesci. Pojazd otrzyma réwniez zupetnie inna, nowoczesna obudowe.

Llektra

KOLO NAUKOWE PW




PROTON DYNAMIC
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Proton Dynamic to zespdt utworzony przez grupe studentow z Politechniki
Warszawskiej i Szkoty Gtownej Handlowej. Od pazdziernika 2017 roku projektuja
elektryczny bolid Formuty Student. Formuta Student to cykl zawodow
organizowanych przez Formula SAE International. W wyscigach odbywajacych sie
na najstynniejszych torach, takich jak Silverstone czy Hockenheim, rywalizuja
studenci z najlepszych uczelni na Swiecie. Zadaniem zespotow bioracych udziat w
konkursie jest zaprojektowanie, zbudowanie i przetestowanie wyscigowego bolidu.
Potaczyta ich wspodlna pasja do motoryzacji a ich zespot liczy 45 osob. Dysponuja
specjalistami zarowno w Dziale Technicznym, jak i Marketingu. W sezonie 2019
zaprezentuja swoj bolid na zawodach we Wtoszech i Niemczech. Podczas Kongresu
bedziecie mieli okazje poznac ich projekt i dowiedzie¢ si¢ wiecej na temat ich
pojazdu.
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KOLO NAUKOWE ROBOTYKOW

Autonomia, wraz rozwojem samochodéw elektrycznych i ustug ridesharingu, stanowi jeden z
gtownych trendéow we wspotczesnej branzy motoryzacyjnej, majacy spowodowac jej
transformacje na skale porownywalna do wynalezienia seryjnej linii produkcyjnej na poczatku XX
wieku. Najwieksi giganci technologiczni rywalizuja o wprowadzenie technologii na drogi publiczne,
a tematyka zajmuja sie roznorodne uczelnie techniczne swiata. Koto Naukowe Robotykow,
dziafajace przy Wydziale Mechanicznym Energetyki i Lotnictwa Politechniki VWarszawskiej pracuje
nad pojazdami autonomicznymi od dwoch lat. KNR skupia w swoich szeregach pasjonatow z
roznych dziedzin robotyki, powstaja tutaj taziki marsjanskie, roboty podwodne czy humanoidalne.
Na Kongresie zaprezentowane zostang ich osiagniecia motoryzacyjne. Studenci w ciagu dwoch lat
trwania projektu wytworzyli cztery, w petni funkcjonalne pojazdy matej skali, zdolne do
wykonywania postawionych im zadan na zawodach miedzynarodowych. Zbudowane samochody
sa przystosowane m.in. do: samodzielnego poruszania si¢ w symulowanych miasteczkach
drogowych, parkowania, wyprzedzania czy ruszania na s$wiattach. Do najwigkszych osiagniec
zespotu nalezy wygrana na International Autonomous Robot Racing Competition w lipcu 2018 r.
w Kanadzie.

¢IKNR

KOLO NAUKOWE ROBOTYKOW




KOLO NAUKOWE HYBRYDA

X

Koto naukowe Hybryda miesci sig na terenie Wydzialu Samochodow i Maszyn
Roboczych. Zrzesza studentéw Politechniki Warszawskiej pasjonujacych sie¢ pojazdami
elektrycznymi i autonomicznymi. Koto zajmuje sie budowa pojazdu elektrycznego o
wielosilnikowym niezaleznym napedzie tylnej osi kot. W projekcie przewiduje sig
rozwiazanie tzw. silnikow przy kofach. Oznacza to, ze naped pojazdu bedzie realizowany
przez dwie niezaleznie sterowane maszyny elektryczne, ktore poprzez reduktory
planetarne, a nastepnie przekfadnie pasowe i potosie napedowe bedg przenosi¢ moment
obrotowy na tylne kota pojazdu. Dzieki temu nie jest zwiekszana masa nieresorowana
pojazdu, co pozytywnie przekfada sig na parametry trakcyjne. Rozwiazanie tego typu jest
innowacyjne na skale Polski oraz ma realne zastosowanie w przemysle motoryzacyjnym.
Koncepcja projektu pozwala na rozbudowg o nowe komponenty ukfadu napedowego tj.
ogniwa wodorowe, czy superkondensatory.W ramach kofa dziata takze sekcja ProjectD,
zajmujaca sie przystosowaniem pojazdu do jazdy w kontrolowanym poslizgu (drift).




STUDENCKIE KOLO
AERODYNAMIKI POJAZDOW

Koto funkcjonuje na Wydziale MEiL Politechniki Warszawskiej. Zajmuje sie
projektowaniem i konstrukcja pojazdow o minimalnym zuzyciu paliwa.
Studenci pokaza wykonany z kompozytow prototypowy pojazd Kropelka
2.0. Jego niezwykle aerodynamiczny ksztatt i niska masa pozwolity zaja¢ w
ubiegtym roku 3. miejsce na zawodach we Francji. Obecnie cztonkowie Kota
pracuja nad wigkszym pojazdem miejskim Orion oraz elektrycznym
motocyklem, ktorego pierwszy start zaplanowano na jesien 2020.




